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HERAUSFORDERUNGEN DES ALLTAGS
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TMR ist eine Technologie
bei der eine Protesen-
steuerung direkt mit
verschiedenen Nerven,
die chirurgisch verlegt

wurden, verbunden wird.
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Nirnberg, 1989
Markteinfliihrung C-Leg®: Erstes mechatronisches Kniegelenk

* Mehrals 70.000 Systeme verkauft
e Kumuliert mehr als 280.000 Jahre Benutzung
e Kumuliert mehr als 150 Mrd. Schritte
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Earth to Moon = 384,835 km
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Moderne Prothesen fir die
obere Extremitat haben mehrere
Bewegungsachsen und sind
Roboterarmen nicht unahnlich.
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PROTHESENTECHNOLOGIE

Gyroskop (IMU)

Beschleunigungssensor

Akku (IMU)
Hydraulik mit Servoventilen

Elektronik +

Bluetooth Induktives Ladegerat

\ — Kniemomentsensor

Knodchelmoment /
Axiallastsensor

{ L Bildquelle: Ottobock
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Die 4-Achs Kinematik

verbindet...

*  Knochelfeder +
Knocheleinheit

*  Karbonrahmen

* Zehenplatte

... Uber die Hydraulik

Unabhangige
Hydraulikeinstellung fir
Plantarflexion und Dorsalflexion
Die 4-Achs Kinematik
unterstitzt die
Plantarflexionsbewegung in der
terminalen Standphase!
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HERAUSFORDERUNG:
MENSCHEN WOLLEN GRENZEN AULOTEN...

Bildquelle: https://wemakeit.com/projects/disabeld-ski-expedition |11 |
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HERAUSFORDERUNG:

MENSCHEN WOLLEN GRENZEN AULOTEN...

Bildquelle: http://apps.bostonglobe.com/graphics/2016/11/mountain-climber/ 112
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MENSCHEN WOLLEN GRENZEN AULOTEN...
...UND FINDEN IHRE EIGENEN LOSUNGEN

Bildquelle: http://apps.bostonglobe.com/graphics/2016/11/mountain-climber/ 113
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...MUSSEN IHN ABER AUCH UBERLEBEN

..ZUMINDEST MEISTENS
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TYPISCHER ANWENDUNGSFALL?
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RANDBEDINGUNGEN
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Bildquelle: http://oredigger.net/2014/12/brain-éomputer-interface-and-its-use-in-autism-treatment/
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STEUERUNGSKONZEPTE NEUROIMPLANTATE

Bildquelle: http://www.rp-online.de/leben/gesundheit/medizin/
neuroimplantate-das-ist-moeglich-bid-1.4390992 122
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STEUERUNGSKONZEPTE SENSOR FUSION

Bbildquelle: http://www.digitaleng.news/de/harnessing-the-power-of-sensor-fusion/ |23
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STEUERUNGSKONZEPTE MACHINE LEARNING
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STEUERUNGSKONZEPTE

The Internet of Things
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STEUERUNGSKONZEPTE ZUVERLASSIGKEIT
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Bildquelle: http://duration-driven.com/
4-warning-signs-youre-making-the-wrong-decision/

1 von 1 Mio.
Entscheidungen
Ist falsch
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STEUERUNGSKONZEPTE PRAXIS

swing ext
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Development of assistive device

Picture source: http://pubs.sciepub.com/bse/3/3/1/
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DANKE FUR IHRE AUFMERKSAMKEIT!

Roland.Auberger@ottobock.com

Ottobock Healthcare Products GmbH, Wien ,Osterreich

Sensory-Motor, Systems (SMS) Lab

Institute of Robotics and Intelligent Systems (IRIS)
Department of Health Sciences and Technology (D-HEST)
ETH Zurich, Switzerland.
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